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Aquí puede escuchar algunas de mis creaciones de música electrónica.













	
		
		
			
			
				 






    
	
        Datos Personales

        
        
            • Fecha de nacimiento: 08.12.1981 (42 años)

            • Nacionalidad: Español.

            • Sexo: Varón.
        

        
        
            • Residencia actual: León (España)
        

        
        
        
            Capacidades y competencias

            
            • Idiomas: Alemán (A2), Español (Nativo) e Inglés (B2).
		
            • Sociales: Me gusta trabajar en equipo. Evito los conflictos, pero si surge un problema intento resolverlo.

            • Organizativas: Todo en mi vida es organización, odio el caos, es causa de perdidas de tiempo, de dinero y causa de la mayoría de accidentes.

            • Técnicas: Mi experiencia laboral y formación profesional han sido en automatización y desarrollo de software por esto es mi capacidad técnica más fuerte. También el uso de software CAD y CAE para diseño mecánico es otra buena capacidad.

            • Artísticas: Me gusta el dibujo y el diseño gráfico. También me gusta la música, pero no toco algún instrumento, realizo composiciones de música electrónica (algunas de las cuales puede escuchar a través del reproductor que se encuentra en la parte superior izquierda de esta página).
            
            Otros datos

            
            • Disponibilidad para viajar: Total.

            • Disponibilidad cambio de residencia: Total.

            • Carnet conducir: Motocicleta (A), Coche (B).

            • Vehículo Propio: Si.

            • Colegiado COPITILE [image: ]: nº 2193.

            • Áreas de interés: Automatización, robótica (manipulación y móvil), programación, producción, diseño mecánico y eléctrico, investigación y desarrollo.
 
            • Tipo de empleo: Jornada Completa.
 
            • Forma de acceso a la Universidad: FP.
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	 Comunicaciones
	

	
	•	Ethernet.  Nivel profesional.

	•	Redes de área local (LAN).  Nivel profesional.

	•	TCP/IP.  Nivel profesional.

	•	Modem (RTC, GSM).  Nivel profesional.

	•	Wireless (Wifi, bluetooth).  Nivel profesional. 

	•	Redes PLC (ModBus, ProfiBus, DeviceNet). Nivel profesional.

	•	CANBus. Nivel profesional.

	•	Modbus. Nivel profesional.

	

	 Programación
	

	
	•	C/C++.  Nivel Profesional.

	•    MOTIF (Librería gráfica).  Nivel profesional.

	•	ADA.  Nivel profesional.

	•	GtkAda/Gtk (Librería gráfica).  Nivel profesional.

	•	OpenCV (Procesamiento de imágenes).  Nivel Profesional.

	•	Open Cascade (CAD, CAM, CAE 3D).  Nivel profesional.

	•	Java.  Nivel profesional.

	•	C#.  Nivel profesional.

	•	Bases de Datos (SQL server, MySQL, SQLite).  Nivel profesional.

	•	Lenguajes de programación PLC (IEC 61131-3). Nivel profesional.

	•	Lenguajes de programación Robots (KRL, RAPID). Nivel profesional.

    •	HTML.  Nivel profesional.

	•	JavaScript.  Nivel usuario avanzado.

	•	PHP.  Nivel profesional.

	•	Matlab.  Nivel usuario avanzado.

	•	Ensamblador.  Nivel usuario avanzado.
	

	 Robótica
	

	
	•	ROS (Robot Operating System).  Nivel profesional.

	•	Gazebo (Simulación).  Nivel profesional.

	•	Rviz (Monitorización).  Nivel profesional.

	•	CARMEN (Carnegie Mellon Robot Navigation Toolkit).  Nivel profesional.
	

	 Administración de sistemas operativos
	

	
	•	Linux.  Nivel profesional.

	•	DOS.  Nivel profesional.

	•	Windows 7.  Nivel profesional.
	
	•	Windows 2000/XP.  Nivel profesional.

	•	Windows 2003.  Nivel profesional.

	•	Windows 95/98.  Nivel profesional.

	•	Windows NT.  Nivel profesional.

	

	 Diseño e ingeniería asistidos por ordenador
	

	
	•	AutoCAD.  Nivel profesional.

	•	FreeCAD.  Nivel profesional.

	•	OrCAD.  Nivel usuario avanzado.

	•	Catia.  Nivel profesional.

	•	Photoshop.  Nivel profesional.

	•	Cype. Nivel profesional.

	•	Ansys. Nivel profesional.

	•	DIALux.  Nivel usuario avanzado.

	•	Calener VYP y GT.  Nivel profesional.
	

	 SCADA
	

	
	•	WinCC OA.  Nivel profesional.

	•	ZENON.  Nivel profesional.
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	• Doctor en ingeniería.

	Especialidad: Ingeniería de producción y computación. Doctorado.
 
	Universidad de León [image: ], grupo de robótica [image: ]. España. Cursando actualmente.

	Proyecto: MYRAbot.
	

	 
	• Master en investigación en cibernética.

	Especialidad: Cibernética. Master.
 
	Universidad de León [image: ]. España. Finalizada en Julio de 2012. Años invertidos: 1 de 1.
 
	Nota: 8,6.

	Proyecto: Desarrollo de programas de control para el robot Turtlebot sobre ROS (Robot Operating System). 2012.
	

	
	• Ingeniero industrial.
 
	Especialidad: Ingeniero Industrial. Ingeniero.
 
	Universidad de León [image: ]. España. Finalizada en Junio de 2011. Años invertidos: 3 de 2.
 
	Nota: 7,3.

	Proyecto: Estructura para hangar en el Aeropuerto de León. 2011.
	

	 
	• Ingeniero técnico industrial electricidad.
 
	Especialidad: Electricidad. Ingeniero técnico.
 
	Universidad de León [image: ]. España. Finalizada en Septiembre de 2008. Años invertidos: 4 de 3.
 
	Nota: 6,4.
 
	Proyecto: Configuración y programación de autómata MOELLER XC201 para maqueta industrial. 2008. 
	

	
	• Técnico superior en sistemas de regulación y control automáticos.

	Especialidad: Electrónica de control. CFGS / FP 2.
 
	I.E.S. Astorga [image: ]. España. Finalizada en Junio de 2004. Años invertidos: 2 de 2.
 
	Nota: 8,1.
	

	 
	• Técnico en equipos e instalaciones electrotécnicas.

	Especialidad: Electricidad. CFGM / FP 1.
 
	I.E.S. Astorga [image: ]. España. Finalizada en Junio de 2001. Años invertidos: 2 de 2.
 
	Nota: 9.
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TOTAL: 
	11 años y 1 mes	

	
    
	• Ingeniero I+D+i (5 años y 10 meses)

	SICA (Sistemas de Computación y Automática General S.A.) [image: ] (mayo 2018 - actualmente).
 
	Sector: Tecnologías de la información y la computación.

	Funciones: Diseño de CTC's ferroviarios y desarrollo de protocolos de comunicación con enclavamientos (WinCC OA). Desarrollo e integración de aplicaciones para telemando de energía (ZENON y WinCC OA). Desarrollo de aplicaciones para movilidad eléctrica (V2G y OCPP). Participación y dirección técnica en proyectos:
	
	SCGE, Renovación y evolución del Sistema Centralizado de Gestión de Energía.
	EUROTRACKS, Sistema de gestión avanzada responsable de comunicarse con la infraestructura ferroviaria.
	ESTEFI, Desarrollo de estación de transporte intermodal eficiente y sostenible.


	
	
	• Técnico Senior de I+D+i (1 año y 9 meses)

	AIMEN (Asociación de Investigación Metalúrgica del Noroeste) [image: ] (julio 2016 - mayo 2018).
 
	Sector: Centro tecnológico.

	Funciones: Desarrollo e integración de aplicaciones para robots móviles (C/C++) sobre arquitectura ROS (Robot Operating System) y CARMEN (Carnegie Mellon Robot Navigation Toolkit). Participación y dirección técnica en proyectos:
	
	ROBLE, Arquitectura de Control Multi-robot para Aplicaciones Logísticas Flexibles y Escalables (ITC-20151214).
	RECUPERA, Sistema de Apoyo para la Recuperación de Funcionalidades de Pacientes Afectados por Daño Neurológico (IN852A 2016/160).
	COLROBOT, Collaborative Robotics for Assembly and Kitting in Smart Manufacturing (grant agreement Nº 6888807).
	ROBERTO, Sistema Robotizado Industrial sin Vallado para uso en Espacio Compartido con Operarios (ITC-20161153).
	AUTO-BIM, Nueva tecnología de captura de datos en entornos interiores y algoritmos de procesado para integración BIM (RTC-2016-5257-7).
	RACON, Herramienta integral móvil basada en realidad aumentada para tareas de habilitación en el naval (IN852A 2016/72).


				
	
	• Ingeniero de consultoría y desarrollo (2 años y 3 meses)

	Panel Sistemas Informáticos s.l.[image: ] -> Indra sistemas s.a.[image: ] (marzo 2014 - junio 2016).
 
	Sector: Tecnologías de la información y la computación.

	Funciones: Desarrollo de interfaz gráfico (C++, MOTIF) para sistema de simulación de control de tráfico aéreo (ATC). Desarrollo de funcionalidades (ADA) para sistema de simulación de control de tráfico aéreo (ATC). Desarrollo y resolución de incidencias de interfaz gráfico y funcionalidades (GtkAda, ADA) para sistema de tratamiento de planes de vuelo. Participación en proyectos:
	
	ROMATSA (Rumania).
	ICAS (Alemania).
	SACTA (España).
	NATS (Reino Unido).


				
	
	• Ingeniero de mantenimiento (3 meses, prácticas)

	CERANOR s.a.[image: ] (julio 2010 - octubre 2010).
 
	Sector: Vidrio, Cerámica.

	Funciones: Modificación de programas de control de máquinas (PLCs SIEMENS y SCHNEIDER). Modificación de programa de pantallas HMI (ProFace y Magelis) Creación de manuales para personal de mantenimiento para sustitución y configuración de aparatos de control.
	

	
	• Técnico de automatización (3 meses)

	Aluminios San Antonio s.l.[image: ] (julio 2005 - octubre 2005).
 
	Sector: Metalurgia, Mineralurgia y Siderurgia.
  
	Funciones: Programación de autómatas (OMRON) y robots (KUKA). Diseño de control de nuevas máquinas y modificación de programas de máquinas instaladas. Cableado y puesta en marcha de instalaciones y máquinas.
	

	
	• Técnico de automatización (3 meses)
 
	Aluminios San Antonio s.l.[image: ] (julio 2004 - octubre 2004).
 
	Sector: Metalurgia, Mineralurgia y Siderurgia.
  
	Funciones: Programación de autómatas (OMRON) y robots (KUKA). Diseño de control de nuevas máquinas y modificación de programas de máquinas instaladas. Cableado y puesta en marcha de instalaciones y máquinas.
	

	
	• Técnico de automatización (3 meses, prácticas)
 
	Aluminios San Antonio s.l.[image: ] (marzo 2004 - junio 2004).
 
	Sector: Metalurgia, Mineralurgia y Siderurgia.
  
	Funciones: Programación de autómatas (OMRON) y robots (KUKA). Diseño de control de nuevas máquinas y modificación de programas de máquinas instaladas. Cableado y puesta en marcha de instalaciones y máquinas.
	

	
	• Electricista (3 meses, prácticas)

	Instalaciones Maragatas s.l. (marzo 2001 - junio 2001).
 
	Sector: Mantenimiento.
  
	Funciones: Montaje de instalaciones eléctricas en viviendas. cableado y montaje de cuadros eléctricos. Montaje de sistemas de recepción de radio y tv comunitarias satélite y terrestre. Montaje de sistemas de vídeo vigilancia. 
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(11-01-2023) SCGE
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			SCGE es el acrónimo del proyecto renovación y evolución del Sistema Centralizado de Gestión de Energía (6012100093)...			más
			

			

			  			
			
			
(28-05-2021) EUROTRACKS
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			EUROTRACKS se encuentra englobado en el área de Control, Mando y Señalización y propone soluciones tecnológicas innovadoras para cumplir los siguientes objetivos generales...			más
			

			
		
						
			
			
(25-06-2018) ESTEFI
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			ESTEFI es el acrónimo del proyecto Desarrollo de estación de transporte intermodal eficiente y sostenible...			más
			

			
		
			 
   			
			
			
(12-03-2018) JAI 2018
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			AIMEN participa en las JAI 2018 (VII Jornadas sobre Tecnologías y Soluciones para la Automatización Industrial), que se están celebrando en Vigo del día 12 al 16 de marzo...			más
			

			
		
						
			
			
(18-09-2017) AUTO-BIM
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			AUTO-BIM es el acrónimo del proyecto Nueva tecnología de captura de datos en entornos interiores y algoritmos de procesado para integración BIM (RTC-2016-5257-7)...			más
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			Actividad y actualidad
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